Bruncken- Eka -Aufzugsmotor

mit Spezialnut-Kdfiganker (Doppelnut-Charakteristik)

a) mit einer Drehzahl

b) mit einer zweiten Drehzahl
fur Feineinstellung
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BRUNCKEN.EKA-AUFZUGSMOTOR

Auch die Célner Elektromotorenfabrik Johannes Brunken, Kodln-
 Bickendorf ist in den leiten Jahren nicht miiBig gewesen, sich eingehender
mit der Verbesserung des Ké@figanker-Motors zu beschaftigen.
Sie hat sich vor allem dem Gebiet zur Verwendung des Kafiganker-Motors
als Motor fiir Aufzugszwecke zugewandt und hierfiir mit bestem Erfolg den
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Bruncken-Drehstrom-Eka-Motor

(Doppelnut-Charal

%

Inut-Kafiganker

geschaffen. Hier tritt gegeniiber dem Schleifringanker-Motor die
weit groBere Betriebssicherheit erst recht in die Erscheinung.

Der Bruncken-Eka-Aufzugsmotor erfillt restlos alle
an ihn gestellten und nachfolgend angetiihrten Bedingungen.

1. Hohes Anlaufmoment, kleiner An- 3. Gerduschloser Lauf.

fahrstrom.

Durch langjahrige praktische Erfahr-
ung wurde eine Ankerkonstruktion
geschaffen, die in der Tat die elek-
trischen Verhaltnisse eines Kafiganker-
Motors derart verbesserte, daB das im
Aufzugsbau beim Anfahren des Motors
verlangte doppelte Nenndrehmoment
schon bei 3 facher Nennstromstarke er-
zielt wird. Hierdurch ist bereits der-
jenige Strom eingehalten, der auch bei
Schleifringanker - Motoren autftritt, so-
daB der Bruncken -Eka-Kafiganker-
Aufzugsmotor auch bereits von den
meisten Elektrizitatswerken ohne
weiteres zugelassen ist.

2. StoBfreier und weicher Anlauf.

Der Vorteil des Bruncken-Eka-Kétig-
anker-Aufzugsmotors liegt weiter da-
rin, daB er sich ohne jegliche AnlaB-
apparate direkt einschalten laBt. Er
l&uft absolut stoBfrei und somit w. ch
an, sodaB er sogar selbst in Py vat-
und Krankenhé&usern mit Vorteil Ver-
wendung findet.

Ein wichtiger Punkt ist die Ger&usch-
losigkeit. Gerade dieses Moment fand
bei der Konstruktion in erster Linie mit
Beriicksichtigung. Es ist einwandirei
gelungen, eine solche Nut- und Stab-
anordnung zu verwenden, daB man
alle Eka-Aufzugsmotoren nicht nur bei
Betrieb, sondern sogar auch im Anlaut
als praktisch gerduschlos laufend be-
zeichnen kann.

.Alle komplizierten Organe und

Anlassapparate fehlen.

Bekanntlich ist eine Anlage um so be-
triebssicherer, je weniger Organe vor-

handen sind, die eine Stérung verur-
sachen koénnen. Bei Verwendung des

Eka-Aufzugs-Motors ist dieser An-

forderung nicht nur schon dadurch ent-
sprochen, daB dem Motor die Isolation
im Anker, die Schleifringe, Biirsten
usw. fehlen, sondern, wie bereits er-
wdhnt, auch die so sehr komplizierten
AnlaBapparate fallen vollkommen fort.
Der Motor laBt sich daher einfach ohne
selbsttatige Zeitschalter auf Links- oder
Rechtslauf einschalten, wobei nor-
malerweise eine Schalthdufigkeit so-
gar bis zu 90 Anlufen pro Stunde
zuldssig ist.




Alle Vorteile werden aber ohne In-
kaufnahme irgend welcher Nachteile
in den elektrischen Betriebsverhdlt-
nissen erreicht. Der Leistungsfaktor
ist sogar noch wesentlich héher als
beim sonst gleichen Schleifringanker-
Motor.

B RUNCIEKENS -EKA-AUFZUGSMOTOR

Durch die vorgenannten Eigenschaften
ist der Gestehungspreis der Anlage
ganz bedeutend vermindert und
zwar nicht nur wegen des Fehlens,
der komplizierten Apparate, sondern
auch wegen der erheblich billigeren
Montage.

In der Vervollkommnung des Bruncken-
Eka - Aufzugsmotors
bedeutender Schritt weiter vorwdrts ge-
tan werden, indem bereits mit grofem
Erfolg Aufzugs-Eka-Motoren mit 2 Dreh-
zahlen auf den Markt gebracht wurden.

konnte noch ein

Die neuerdings bei Personenaufziigen
verlangte sehr hohe Fahrgeschwindig-
keit bedingt eine erhebliche Verminder-
ung derselben vor der Abbremsung
des Motors. Sonst benutzte man bisher
bekanntlich einen zweiten kleineren
Motor in Verbindung mit einem be-
sonderen Getriebe, durch den die so-
genannte Feineinstellung im jeweiligen
Stockwerk méglich war. Dieser zweite
Motor einschlieBlich Getriebe wird aber
vollsténdig vermieden bei Verwendung
eines zweitourigen Bruncken-Eka-Auf-
zugsmotors. Da dieser Motor auch in der
zweiten, also niedrigeren Drehzahl
sein doppeltes Nennmoment leistet und
dabei NebenschluBcharakter besitzt, so

braucht beim Uberschalten in diese Dreh-
zahl noch nicht einmal die Bremse ein-
zuseten, da der Motor diese Energie
ohne weiteres leistet und bei wiederum
weichem und stoBfreiem Lauf. Erst zum
Zwecke des Anhaltens des Aufzuges tritt
im letzten Augenblick die Bremse in
Tatigkeit, wodurch diese und somit die
Anlage weitgehendst geschont werden.

Wahrend die fir volle Fahrt in Frage
kommende Motordrehzahl allgemein
1000 bis 1500 pro Minute betrégt, kommt
fiur die Feineinstellung eine minutliche
Drehzahl von 200 bis 250 in Frage. Jede
der genannten Drehzahlen hat eiac
besondere Wicklung, die sich wiederum
wie beim eintourigen Motor ohne An-
laBapparate direkt laBt.
Auc durch diese MaBnahme tritt eine
weitert

einschalten

wesentliche Verbilligung ein
gegent.er der bisherigen Verwendung
von 2 Motoren.

Bitte Riickseite beachten!
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Eka-Aufzugsmotor 15 PS

mit einer Drehzahl, daher zweiter Motor fir Feineinstellung nétig,
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Eka-Aufzugsmotor 10 PS

‘mit zweiter Drehzahl, wodurch besonderer Motor fiir Feineinstellung fortfallt.




